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要旨 : 

製品岸壁および立体自動倉庫の操業管理システムの範囲は，トレーラによる倉庫への製品

搬入から岸壁クレーンによる船積みまでであり，製鉄所の製品全品種および関連会社の製

品を対象としている。本倉庫では同規模の通常の倉庫の 1/3 の要員で全作業を実施すること

が可能である。荷役の迅速化のため，立体倉庫へは製品を 2 個同時収納するとともに，各荷

役機器が円滑に動作するように搬入品の置き場決定，出庫品決定，作業順決定などを行う。

また知識工学と CAD の手法を用いて船積み計画を支援するシステムを開発した。これによ

り経験と知識を要する船積み計画を，容易かつより緻密に作成できる。本システムは 1986

年 4 月より順調に稼動している。 

  

Synopsis : 

The control system of the cargo berth and automated warehouse covers from bringing-in 

of products by trailers to ship-loading by gantry crane, and deals with all the products of 

the Steel Works. In this system the automation of warehouse is an important factor and 

all storage and issuing operations at the automated warehouse are carried out by a 

number of workers only one third that of the conventional warehouse. For prompt cargo 

work, two products will be carried into the warehouse at the same time, and for smooth 














